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ВВЕДЕНИЕ 
 

Дисциплина «Элементы и функциональные устройства судовой 
автоматики» служит для обучения курсантов работе с автоматическими 
устройствами. Изучение данной дисциплина приводит будущих 
электромехаников и электроэнергетиков к: 

– систематизации, закреплении и расширении теоретических знаний и 
практических навыков при разработке следящей системы; 

– развитию навыков самостоятельной работы с технической литературой 
в ходе выполнения работы; 

– приобретению творческих навыков при самостоятельном решении 
технических задач и освоение основ патентного поиска; 

– подготовки к дипломному проектированию. 
Задачей автоматических устройств является получение, передача, 

преобразование, обработка, хранение и сравнение информации; формирование 
новой информации; использование информации для воздействия на 
управляемый процесс. 

Кроме того, для решения различных задач по системам автоматики 
необходимо знать особенности различных судовых механизмов, их 
характеристики, связывающие моменты, и другие важные параметры. 
Комплексная автоматизация, являясь важнейшим проявлением научно-
технического прогресса на морском транспорте, превращает современные суда, 
по существу, в человеко-машинные системы, изучение и эксплуатация которых 
требуют системного подхода. 

Дальнейшее развитие автоматизации судов уже в настоящее время 
достигла такого уровня, когда можно практически осуществить безвахтенное 
обслуживание машинной техники. Дальнейшее развитие комплексной 
автоматизации связано с углублением централизации управления, применением 
нейронных сетей, нечеткого регулирования и технологии big data. 

В курс лекций входит изучение общих положений построения 
автоматических систем, датчиков, элементов преобразовательных систем, 
усилители и исполнительных механизмов. 

Данный курс предназначен для курсантов, обучающихся по специальности 
26.05.07 «Эксплуатация судового электрооборудования и средств автоматики» и 
направления подготовки 13.03.02 «Электроэнергетика и электротехника» 
(профиль «Электрооборудование и автоматика судов»), для которых «Элементы 
и функциональные устройства судовой автоматики» является профилирующим 
предметом.  
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